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Dálkové  
lad�n í MLA 5  
   V  por ovná ní 
se vše mi  anté -
nami  z prod uk -
ce BTV/ LOOPER 
SYSTEMS není 
ovl ádání motoru 

vzducho vého 
variabilní ho 

kond enzátor u 
���Hšeno pomo cí 
osv�� d�þené PWM 
jednotky CB4M,  
ale jednod ušším  
systé me m, kd y 
je rychl ý chod  
motoru ���S���Hla-
��o vání)  a pom alý chod  motoru ���S���Hsné 

na la�G��ní)  ovl ádáno zm�� nou  na �S��tí. V konkr étní m �S��ípa�G�� �S���H�Sínáním na �S��tí séri ov��  zapoj ených 4 ks nabíje cích 
AA Ni �0�+���þlánk �$��     

   �3��edností  nového ���Hšení ovl ádací sk��í���N�\ CB4M-U je zejmé na 
inte grova ný bateri ový zdroj ,  kte rý je kl í�þový pro odstr a��o vání QRM, kte ré 
se plí�åiv��  ob jev ilo u p�$vodního mod elu CB4M na v�U�åeného �S���H�G dese ti  lety . 
Lineární napáje�þe 
(adaptéry)  byl y toti �å 

pr�$�E���ån��  nahr azovány me nšími  a le�K�þími  12 V spínanými  
zdroj i, kte ré na  KV zp�$�V�Rbuj í neuv����i te lné zhor šení 
„ šumo vého pozadí“ . Výb ���U napájecího adaptéru se sta l 
�Q�R�þ�Qí���P�$rou p��i komple ta ci sesta vy d álkov��  la�G��ných anté n 
MLA-T a MLA-C. Ovl ádací sk��í���Na CB4M-U ���Hší sou �E���ån��  
dva prob lémy, dálkové  la�G��ní MLA i zmín�� né pro blémy 
napájení a QRM. Tla�þítka  na  fotog rafii Obr. 7  ovl ádaj í 
motor ta m a z�S��t, �S���H�Sína �þem je ���Hšeno �S���H�Sínání na �S��tí 
(ry chl ost motoru).  Podrobný popis ovl ádání není s ohl edem 
na  intui ti vnost a  j ednod ucho st po stupu a si ani  nu tný.  
 
Pou� ití  
   ML A-S (RT/ QRP/AB) ani  MLA-S (RT)  nebyl y nav�U�åeny jako 
sta bilní  zákl adnové  ant ény, kte ré by byl y pou�åitelné  
v lib ovolném p�R�þasí. I deá lním zp�$�V�Rbem jej ich vyu�åití  je 
�S��íle�åitostné  vysí lání na  dovol ené, na   ví kendo vých výl ete ch 
do �S��írody, pro SOTA akti vi ty a podobn�� . Jejich p��ednos tí  je 
tr ansporta bilita  a rychl é slo�åení a uv edení do prov ozu.  
Vzhledem k tomu, �åe blízké ma gneti cké  pole, kte ré t yto 
typ y anté n pri má rn��  generuj í, prochá zí s rel ati vn��  ma lou 
ztr átou i zdmi , lze popisova né anté ny pou�åít i jako nouz ové  indo or  sta cioná rní zákl adnové  anté ny. Není- li jin é 
���Hšení!  
   Je t���H�Ea vzít v pota z, �åe �~�þinnost ma gneti ckých sm y�þ�N�Rvých anté n je funkcí  pr�$�P�� ru sm �\�þ�N�\ a vl nové  dél ky.  
Jinými  slovy, �åe na  pásm u 80  m musí me  p�R�þíta t  se ztr átou n�� kol ika  S pro ti  plnohod notné mu dipólu, 
umí st�� nému v adekvá tní  výšce  nad zemí . �3��i por ovn ání s jinou náhr a�åkovou  anté nou se ale te nto rozdíl 
zme nšuj e a na  vyš ších pásme ch se �P�$�åe dokonce  MLA jevi t jako lepš í anté na  ne�å t���H�Ea drá to vá  anté na v  m alé 
výšce  nad zemí . Z provoz ní praxe je potvr zeno, �åe i na  pokoj ovou anté nu lze na  10  m a 20  m ud���Oat spoustu  
kr ásných DX QSO, a to dokonce  i  s QRP vý kone m.  
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 J1  J2  MHz  
RED  on  3,5 –  5,3  
BLUE  on  7 –  10  
o�  o�  14 -  28  

MLA - S (RT/QRP/AB)  
Pr�$m�� r sm y�þky:  75 cm  
Celková výška:  80 cm  
Váha:  1,0 kg 
Pásma:  3,5-5,3-7-10-14-18-21-24-CB-28 
Po�X�åitelný vý kon:  5 W 

MLA - S (RT)  
Pr�$m�� r sm y�þky:  75 cm  
Celková výška:  80 cm  
Váha:  1,0 kg 
Pásma: 5,3-7-10-14-18-21-24-CB-28 
Po�X�åitelný vý kon:  30 W 
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